Задание 7
[bookmark: _GoBack]Вариант 1

1 Назовите вид торможения, возможный при изменении полярности на зажимах якоря двигателя постоянного тока:
A) механическое
B) генераторное торможение
C) торможение противовключением
D) динамическое торможение
E) динамическое с самовозбуждением

2 Сколько существует рабочих режимов электродвигателей:
A) пять
B) шесть
C) семь
D) восемь
E) девять

3 Диапазон регулирования угловой скорости электропривода оценивают:

A) коэффициентом гладкости
B) отношением максимальной угловой скорости к минимальной
C) допустимой нагрузкой двигателя
D) изменением скорости по отношению скорости идеального холостого хода
E) экономичностью


4 С какой скоростью поднимется груз, если  скорость двигателя при подъеме 50 рад/с, радиус приведения 0,002 м?

A) [image: ]0,25 м/с
B) 
0,1 м/с
C) 
10 м/с
D) 
100 м/с
E) 
0,5 м/с

5 Приведение моментов инерции элементов к валу двигателя при вращательном движении осуществляется по формуле:

A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


6 По характеру движения исполнительных органов рабочих машин различают электроприводы (выбрать неправильный вариант)

A) ЭП вращательного движения
B) ЭП поступательного движения
C) Нереверсивный ЭП
D) Тиристорный ЭП
E) Реверсивный ЭП

7 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительного органа рабочей машины в любом из двух противоположных направлений

A) нереверсивный ЭП
B) позиционный ЭП
C) моментный ЭП
D) реверсивный ЭП
E) ЭП дискретного движения

8 Какой  тип электроприводов показан на рисунке?
[image: ]
A) индивидуальный 
B) многодвигательный 
C) групповой 
D) однодвигательный 
E) магистральный 

9 Укажите формулу уравнения движения электропривода

A) 

B) 

C) 

D) 

E) [image: ]

10 Рассчитать действительную продолжительность включения ПВ (%) для двигателя режима работы S3, если время работы двигателя tP=5 мин, а время отключения (паузы) t0=5 мин:
A) 25,5%
B) 33,3%
C) 41,2%
D) 50,0%
E) 65,2%



Вариант 2

1 Продолжительный номинальный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:

A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6


2 Показатель регулирования скорости электропривода  характеризует:

A) диапазон регулирования скорости
B) плавность регулирования скорости
C) допустимую нагрузку двигателя
D) экономичность регулирования скорости
E) стабильность регулирования скорости

3 Назовите вид торможения, возможный только при скорости, превышающей скорость идеального холостого хода:

A) механическое
B) генераторное торможение
C) торможение противовключением
D) динамическое торможение
E) динамическое с самовозбуждением


4  С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 160 рад/с, радиус приведения 0,005 м?

A) [image: ]800 м/с
B) 
0,16 м/с
C) 
0,25 м/с
D) 
0,08 м/с
E) 
0,8 м/с

5 Приведение моментов инерции элементов к валу двигателя при поступательном движении осуществляется по формуле:

A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


6 Укажите формулу динамического момента двигателя 

A) [image: ]
B) 

C) 

D) 

E) 


7 Электропривод обеспечивающий перемещение исполнительного органа в соответствии с заданной программой

A) нерегулируемый
B) реверсивный
C) следящий
D) программно-управляемый
E) адаптивный


8 Электропривод (ЭП), в котором управление движением каждого исполнительного органа обеспечивается отдельным двигателем

A) следящий 
B) редукторный 
C) ЭП с тормозным устройством
D)  ЭП с разомкнутой системой
E) индивидуальный 

9 Электропривод, содержащий несколько электродвигателей, механическая связь между которыми осуществляется через исполнительный орган рабочей машины

A) индивидуальный 
B) многодвигательный 
C) групповой 
D) однодвигательный 
E) магистральный 

10 Определить эквивалентную активную мощность двигателя, если на нагрузочной диаграмме мощность по участкам равна Р1=3 кВт, Р2=5 кВт, а время продолжительности работы механизма на заданных мощностях t1=5мин, t2=7мин.

A) 2,48 кВт
B) 4,28 кВт
C) 4,98 кВт
D) 5,26 кВт
E) 6,18 кВт


Вариант 3
1 Кратковременный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:

A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6

2 Назовите вид торможения, возникающий при отключении якоря двигателя постоянного тока и замыкающийся на шунтовое сопротивление:

A) механическое
B) генераторное торможение
C) торможение противовключением
D) динамическое торможение
E) динамическое с самовозбуждением

3 Отношением максимальной угловой скорости электропривода к минимальной скорости характеризует:

A) экономичность регулирования скорости
B) плавность регулирования скорости
C) допустимую нагрузку двигателя
D) диапазон регулирования скорости
E) стабильность регулирования скорости


4. С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 180 рад/с, радиус приведения 0,005 м?

A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,18 м/с
D) 
0,08 м/с
E) 
1,8 м/с

5 Момент инерции системы, состоящей из элементов вращающихся со скоростью вала, к которому осуществлено приведение и которая обладает при этом запасом кинетической энергии равным запасу кинетической энергии реальной схемы называется:

A) реальным
B) кинетическим
C) приведенным
D) инерционным
E) динамическим

6 Алгебраическая сумма моментов двигателя и нагрузки называется:

A) статический момент
B) динамический момент
C) номинальный момент
D) нулевой момент
E) установившийся момент

7  Вид электропривода, при котором исполнительный орган приводится в движение с одной постоянной скоростью

A) нерегулируемый
B) реверсивный
C) следящий
D) программно-управляемый
E) адаптивный

8 Какой из перечисленных типов электроприводов показан на рисунке?

ЭД
Электрическая сеть
РМ
РМ
ЭД
ЭД
ЭД


A) индивидуальный электропривод
B) магистральный электропривод
C) многодвигательный электропривод
D) групповой электропривод
E) однодвигательный электропривод

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительного органа рабочей машины только в одном направлении

A) ЭП дискретного движения
B) нереверсивный ЭП
C) ЭП возвратно-поступательного движения
D) неавтоматизированный ЭП
E) ЭП с тормозным устройством

10 Рассчитать действительную продолжительность включения ПВ (%) для двигателя режима работы S3, если время работы двигателя tP=3 мин, а время отключения (паузы) t0=7 мин:

A) 25,0%
B) 30,0%
C) 40,0%
D) 50,0%
E) 70,0%



Вариант 4
1Электромеханическая характеристика двигателей постоянного тока – это зависимость скорости вращения от:

A) тока
B) напряжения
C) мощности
D) вращающего момента 
E) сопротивления обмотки якоря

2 Повторно – кратковременный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:

A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6


3 Стабильность регулирования угловой скорости электропривода оценивают:

A) коэффициентом плавности
B) отношением максимальной угловой скорости к минимальной
C) изменением скорости по отношению к синхронной скорости
D) изменением скорости по отношению скорости идеального холостого хода
E) коэффициентом жесткости


4. С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 150 рад/с, радиус приведения 0,005 м?

A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,15 м/с
D) 
0,75 м/с
E) 
1,5м/с

5 Что нужно сделать, чтобы можно было пользоваться уравнением движения электропривода, если рабочий орган машин связан с валом электродвигателя через механическое передаточное звено?

A) учесть коэффициент трения
B) учесть потери от точности сборки передачи
C) определить передаточное число
D) учесть потерь от степени изношенности двигателя
E) привести момент сопротивления и момент инерции к валу двигателя




6 При >  имеет место:

A) замедление привода
B) ускорение привода
C) остановка привода
D) привод работает в установившемся режиме
E) аварийная работа

7 По роду механического передаточного устройства различают электроприводы (ЭП)
A) реверсивный и нереверсивный
B) следящий и адаптивный
C) редукторный и безредукторный
D) позиционный и адаптивный
E) регулируемый и нерегулируемый

8 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительных органов нескольких рабочих машин или движение нескольких исполнительных органов одной рабочей машины от одного электродвигателя с помощью трансмиссий

A) групповой ЭП
B) взаимосвязанный ЭП
C) индивидуальный ЭП
D) многокоординатный ЭП
E) ЭП непрерывного движения 

9 Взаимосвязанный электропривод, обеспечивающий синхронное движение двух или более исполнительных органов рабочей машины, не имеющих механической связи

A) индивидуальный 
B) электрический вал
C) групповой 
D) однодвигательный 
E) магистральный 

10 Определить эквивалентную активную мощность двигателя, если на нагрузочной диаграмме мощность по участкам равна Р1 = 4 кВт, Р2 = 3 кВт, а время продолжительности работы механизма на заданных мощностях t1 = 3 мин, t2 = 5мин.

A) 3,4 кВт
B) 4,4 кВт
C) 5,3 кВт
D) 6,2 кВт
E) 7,1кВт


Вариант 5
1Повторно – кратковременный с частыми пусками номинальный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:

A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8


2 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 150 рад/с, радиус приведения 0,004 м?

A) [image: ]0,6 м/с
B) 
0,06 м/с
C) 
1,2 м/с
D) 
1,5 м/с
E) 
0,15 м/с

3 При каких режимах работы двигателя постоянного тока параллельного возбуждения, соответствующих двум минимально необходимым точкам, строится его механическая характеристика:

A) идеального холостого хода, номинальный
B) пусковой, номинальный
C) критический, пусковой
D) номинальный, критический
E) идеального холостого хода, критический

4 Что является критерием приведения моментов инерции к валу двигателя

A) жесткость механических характеристик
B) равенство запаса потенциальной энергии реальной и расчетной схем электропривода
C) учет потерь от степени изношенности двигателя
D) равенство запаса кинетической энергии реальной и расчетной схем электропривода
E) энергетический баланс реальной и расчетной схем, заключенный в равенстве энергий, затраченных на выполнение определенной работы в реальной и расчетной схем

5 Показатель регулирования угловой скорости электропривода, характеризующий изменение скорости при возможных колебаниях момента нагрузки на валу двигателя
A) плавность
B) стабильность
C) диапазон
D) экономичность
E) гладкость



6 При >  имеет место:
A) замедление привода
B) ускорение привода
C) остановка привода
D) привод работает в установившемся режиме
E) аварийная работа

7 По характеру движения исполнительных органов рабочих машин электропривод может быть:

A) взаимосвязанный
B) управляемый
C) возвратно-поступательный
D) механический
E) индивидуальный

8 Электропривод, в котором передача механической энергии и ее распределение осуществляется от одного двигателя с помощью трансмиссий

A) взаимосвязанный 
B) индивидуальный 
C) редукторный 
D) групповой 
E) регулируемый 

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительных органов рабочих машин по двум или более пространственным координатам

A) многокоординатный ЭП
B) регулируемый ЭП
C) многоскоростной ЭП
D) следящий ЭП
E) ЭП с программным управлением

10 Рассчитать действительную продолжительность включения ПВ (%) для двигателя режима работы S3, если время работы двигателя tP=5 мин, а время отключения (паузы) t0=5 мин:

A) 25 %
B) 50%
C) 0,5 %
D) 0,05%
E) 0,25%


Вариант 6
1 Повторно – кратковременный с частыми пусками и электрическим торможением номинальный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:

A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8

2  Какой наиболее экономический тормозной режим двигателя постоянного тока?
	
A) динамическое торможение с независимым возбуждением
B) торможение противовключением
C) генераторное торможение
D) динамическое торможение с самовозбуждением
E) конденсаторное торможение


3 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 140 рад/с, радиус приведения 0,005 м?

A) [image: ]0,14 м/с
B) 
0,7 м/с
C) 
0,07 м/с
D) 
1,4 м/с
E) 
0,5 м/с


4 Что является критерием приведения моментов сопротивления движению к валу двигателя

A) энергетический баланс реальной и расчетной схем, заключенный в равенстве энергий, затраченных на выполнение определенной работы в реальной и расчетной схем
B) равенство запаса кинетической энергии реальной и расчетной схем электропривода
C) расчет момента постоянных потерь
D) расчет момента переменных потерь
E) расчет потерь от точности сборки передачи

5 Стабильность регулирования угловой скорости электропривода характеризует

A) отношение максимальной угловой скорости к минимальной
B) диапазон регулирования
C) изменением скорости по отношению скорости идеального холостого хода
D) изменение скорости при возможных колебаниях момента нагрузки на валу двигателя
E) коэффициент плавности



6 При =  имеет место:

A) аварийная работа 
B) ускорение привода
C) остановка привода
D) привод работает в установившемся режиме
E) замедление привода

7 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительного органа рабочей машины в любом из двух противоположных направлений

A) нереверсивный ЭП
B) позиционный ЭП
C) моментный ЭП
D) реверсивный ЭП
E) ЭП дискретного движения

8 Какой из перечисленных типов электроприводов показан на рисунке?

[image: ]

A) многодвигательный электропривод
B) групповой электропривод
C) индивидуальный электропривод
D) магистральный электропривод
E) однодвигательный электропривод

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий заданный момент или усилие на исполнительных органах рабочих машин

A) ЭП с программным управлением
B) моментный ЭП
C) реверсивный ЭП
D) позиционный ЭП
E) следящий ЭП

10 Определить эквивалентную активную мощность двигателя, если на нагрузочной диаграмме мощность по участкам равна Р1=4 кВт, Р2=8 кВт, а время продолжительности работы механизма на заданных мощностях t1= 3мин, t2=8мин.

A) 2,49 кВт
B) 4,45 кВт
C) 5,38 кВт
D) 6,29 кВт
E) 7,14 кВт

Вариант 7
1 Какому из видов ДПТ исключается применение генераторного торможения?

A) двигатель постоянного тока параллельного возбуждения
B) двигатель постоянного тока независимого возбуждения
C) двигатель постоянного тока последовательного возбуждения
D) двигатель постоянного тока смешанного возбуждения
E) вентильный электродвигатель


2 Перемежающийся номинальный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:
A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6


3 Для приведения к валу двигателя момента или усилия нагрузки и4.6 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 170 рад/с, радиус приведения 0,005 м?
	
A) [image: ]0,17 м/с
B) 
0,7 м/с
C) 
0,85 м/с
D) 
0,05 м/с
E) 
1,85 м/с




4 Режим работы электропривода, при котором =0, т.е. моменты  и  равны и противоположно направлены, называют: 

A) динамическим
B) переходным
C) установившимся
D) нагрузочным
E) регулировочным

5 Плавность регулирования угловой скорости электропривода оценивают:

A) отношением скоростей на двух рядом лежащих механических характеристиках
B) отношением максимальной угловой скорости к минимальной
C) коэффициентом жесткости
D) конструктивным коэффициентом 
E) изменением скорости по отношению скорости идеального холостого хода

6 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительного органа рабочей машины только в одном направлении

F) ЭП дискретного движения
G) нереверсивный ЭП
H) ЭП возвратно-поступательного движения
I) неавтоматизированный ЭП
J) ЭП с тормозным устройством


7 Какой  тип электроприводов показан на рисунке?
[image: ]
A) индивидуальный 
B) магистральный 
C) многодвигательный 
D) групповой 
E) однодвигательный 

8 Электропривод (ЭП), обеспечивающий перемещение и установку исполнительных органов рабочих машин в заданное положение

A) реверсивный ЭП
B) дифференциальный ЭП
C) позиционный ЭП
D) ЭП с программным управлением
E) следящий ЭП

9 Рассчитать действительную продолжительность включения ПВ (%) для двигателя режима работы S3, если время работы двигателя tP=6 мин, а время отключения (паузы) t0=4 мин:

A) 60%
B) 66,6%
C) 15%
D) 40%
E) 70%

10 Найти скольжение асинхронного электродвигателя, если частота вращения магнитного поля статора n1 = 1000 об/мин, а частота вращения вала ротора n2 = 785 об/мин

A) 0,135
B) 0,215
C) 0,152
D) 0,482
E) 0,005


Вариант 8
1 Перемежающийся с частыми реверсами номинальный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:

A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8

2 Вид электродвигателя, в котором запрещено двигатель соединять с рабочей машиной через ременную передачу во избежание механической аварии при соскальзывании ремня:
A) двигатель постоянного тока параллельного возбуждения
B) двигатель постоянного тока независимого возбуждения
C) двигатель постоянного тока последовательного возбуждения 
D) двигатель постоянного тока смешанного возбуждения
E) вентильный электродвигатель


3 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 130 рад/с, радиус приведения 0,005 м?

A) [image: ]1,3 м/с
B) 
0,05 м/с
C) 
0,13 м/с
D) 
1,65 м/с
E) 
0,65 м/с

4 При плавном регулировании угловой скорости электропривода коэффициент плавности равен:

A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


5 Приведение моментов инерции к одной оси вращения основывается на:

A) расчете потерь от точности сборки передачи
B) расчете потерь от степени изношенности двигателя
C) равенстве кинетических энергий переходной и эквивалентной (приведенной) системы
D) расчете суммарного усилия подачи
E) уравнении энергетического баланса системы



6 Режим работы электропривода, когда , называют 

A) статическим
B) динамическим
C) нагрузочным
D) двигательным
E) установившимся


7 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительного органа рабочей машины только в одном направлении

K) ЭП дискретного движения
L) нереверсивный ЭП
M) ЭП возвратно-поступательного движения
N) неавтоматизированный ЭП
O) ЭП с тормозным устройством

8 Электропривод характеризующийся тем, что от одного двигателя приводится в движение несколько исполнительных органов одной или нескольких рабочих машин

A) взаимосвязанный
B) управляемый
C) групповой
D) механический
E) индивидуальный

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительных органов рабочих машин с любой из двух или более фиксированных скоростей

A) следящий
B) моментный ЭП
C) реверсивный ЭП
D) многоскоростной
E) ЭП с программным управлением

10 Определить эквивалентную активную мощность двигателя, если на нагрузочной диаграмме мощность по участкам равна Р1= 2 кВт, Р2= 6 кВт, а время продолжительности работы механизма на заданных мощностях t1= 3мин, t2 = 10мин.

A) 2,48 кВт
B) 4,42 кВт
C) 5,35 кВт
D) 6,22 кВт
E) 8,11 кВт

Вариант 9

1 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 120 рад/с, радиус приведения 0,005 м?

A) [image: ]0,6 м/с
B) 
1,6 м/с
C) 
1,2 м/с
D) 
0,05 м/с
E) 
0,12 м/с

2 Перемежающийся с частыми реверсами номинальный режим работы электрической машины характеризуется следующим условным обозначением, указанным на щитке завода-изготовителя:
A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8

3 Показатель регулирования скорости, характеризующий скачок скорости при переходе от одной данной скорости к ближайшей возможной:

A) диапазон регулирования
B) стабильность
C) плавность регулирования
D) направление регулирования
E) экономичность регулирования

4 Отношение линейной скорости исполнительного механизма к угловой скорости двигателя называется:

A) линейной скоростью движения нагрузки
B) усилием нагрузки на исполнительном органе
C) передаточным отношением редуктора к валу двигателя
D) радиусом приведения нагрузки к валу двигателя
E) приведенным моментом инерции к валу двигателя

5 Переходным режимом электропривода называют 

A) 
режим работы, если выполняется условие 
B) режим работы, при котором динамический момент равен нулю
C) режим работы, при котором моменты нагрузки и двигателя равны и противоположно направлены 
D) режим работы при переходе от одного установившегося состояния к другому, когда происходит изменение какой- либо величины во времени 
E) такое состояние режима работы привода, когда при случайно возникшем отклонении скорости от установившегося значения привод возвратится в точку установившегося режима

6 Вид электродвигателя, при котором магнитный поток двигателя зависит от тока якоря:

A) двигатель постоянного тока параллельного возбуждения
B) двигатель постоянного тока независимого возбуждения
C) двигатель постоянного тока последовательного возбуждения 
D) двигатель постоянного тока смешанного возбуждения
E) вентильный электродвигатель

7 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительного органа рабочей машины только в одном направлении

P) ЭП дискретного движения
Q) нереверсивный ЭП
R) ЭП возвратно-поступательного движения
S) неавтоматизированный ЭП
T) ЭП с тормозным устройством

8 Электропривод характеризующийся тем, что каждый исполнительный орган рабочей машины приводится в движение своим отдельным двигателем

A) взаимосвязанный
B) управляемый
C) групповой
D) механический
E) индивидуальный

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий управляемое изменение координат движения исполнительных органов рабочих машин

A) следящий ЭП
B) адаптивный ЭП
C) ЭП с мехатронным модулем
D) позиционный ЭП
E) регулируемый

10 Рассчитать действительную продолжительность включения ПВ (%) для двигателя режима работы S3, если время работы двигателя tP=9 мин, а время отключения (паузы) t0=1 мин:

A) 60%
B) 10%
C) 20%
D) 40%
E) 90%


Вариант 10

1 Как обозначают передаточное число кинематической цепи между -м элементом и элементом приведения

A) 

B) 

C) 

D) 

E) 



2  С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 120 рад/с, радиус приведения 0,0025 м?

A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,3 м/с
D) 
0,12 м/с
E) 
1,2 м/с

3 Показатель регулирования скорости электропривода, который определяется перепадом скорости при переходе с одной искусственной характеристики двигателя на другую

A) стабильность
B) плавность
C) экономичность
D) диапазон
E) допустимая нагрузка

4 Режим электропривода называется переходным или динамическим при 

A) 

B) 

= 
C) 

= 
D) 
=0
E) 



5 Режим, при неизменной постоянной нагрузке, продолжающийся столько времени, что превышение температур всех частей машины достигают своего установившегося значения, называется:

A) продолжительный
B) кратковременный
C) повторно-кратковременный
D) перемежающийся
E) повторно-кратковременный с частыми пусками

6 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительных органов рабочих машин по двум или более пространственным координатам

F) многокоординатный ЭП
G) регулируемый ЭП
H) многоскоростной ЭП
I) следящий ЭП
J) ЭП с программным управлением

7 Каким будет регулирование скорости двигателя постоянного тока   независимого возбуждения  при шунтировании якоря?

A) вверх от естественной
B) вниз от естественной при постоянном моменте нагрузки
C) вверх и вниз от естественной
D) изменения не произойдет
E) вниз только по перепаду скорости

8 По способу передачи механической энергии исполнительному органу электроприводы делятся на:

A) индивидуальный, взаимосвязанный и групповой
B) индивидуальный, управляемый и групповой
C) индивидуальный, управляемый и взаимосвязанный
D) механический, управляемый и групповой
E) индивидуальный, управляемый и механический

9 Электропривод (ЭП), не обеспечивающий управляемое изменение координат движения исполнительных органов рабочих машин

A) нерегулируемый
B) позиционный ЭП
C) следящий ЭП
D) моментный ЭП
E) нереверсивный ЭП







10 Определить эквивалентный момент нагрузки двигателя при его работе по следующему циклу: время первого участка  = 12 мин, момент нагрузки  = 120 Н.м, время второго участка  = 25 мин, момент нагрузки  = 145 Н.м, время третьего участка  = 18 мин, момент нагрузки  = 100 Н.м

A) 58,9 Н.м
B) 89,3 Н.м
C) 126,4 Н.м
D) 141,1 Н.м
E) 167,5 Н.м



Вариант 11
1 Какой показатель относится к достоинствам системы «тиристорный преобразователь – двигатель» (ТП-Д)

A) напряжение на якоре и ток имеют пульсирующий характер
B) односторонняя проводимость
C) большая жесткость получаемых искусственных характеристик
D) применение сглаживающего реактора
E) применение реверсивного двухкомплектного преобразователя

2 Режим, при котором периоды неизменной нагрузки чередуются с периодами отключения двигателя, называется:

A) продолжительный
B) кратковременный
C) повторно-кратковременный
D) повторно-кратковременный с частыми пусками
E) перемежающий


3 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 120 рад/с, радиус приведения 0,0025 м?

A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,3 м/с
D) 
0,12 м/с
E) 
1,2 м/с


4  Показатель регулирования скорости электропривода  характеризует 

A) вид получаемых искусственных характеристик
B) изменение скорости при возможных колебаниях момента нагрузки на валу двигателя
C) перепад скорости при переходе с одной искусственной характеристики двигателя на другую
D) наибольшее значением момента, который двигатель способен развивать длительно при работе на регулировочных характеристиках
E) 
максимальное значение скорости при заданном изменении момента нагрузки .

5 На основе равенства какой энергии осуществляют приведение моментов инерции?

A) суммарной
B) потенциальной
C) кинетической
D) энергии Гиббса
E) тепловой

6 Статистическая устойчивость электропривода – это

A) режим работы при переходе от одного установившегося состояния к другому, когда происходит изменение какой- либо величины во времени 
B) 


режим работы, если выполняется условие > ; 
C) такое состояние установившегося режима работы привода, когда при случайно возникшем отклонении скорости от установившегося значения привод возвратится в точку установившегося режима
D) 

режим работы электропривода, если выполняется условие = 
E) 

режим работы электропривода, если выполняется условие = 

7 Какой тип электроприводов показан на рисунке?

[image: ]

A) индивидуальный 
B) многодвигательный 
C) групповой 
D) однодвигательный 
E) магистральный 

8 Электропривод (ЭП), в котором операции по управлению выполняет оператор

A) ЭП с разомкнутой системой управления
B) неавтоматизированный
C) индивидуальный ЭП
D) ЭП согласованного движения
E) следящий ЭП

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий заданный момент или усилие на исполнительных органах рабочих машин
	
A) ЭП с программным управлением
B) моментный ЭП
C) реверсивный ЭП
D) позиционный ЭП
E) следящий ЭП




10 Определить эквивалентный момент нагрузки двигателя при его работе по следующему циклу: время первого участка  = 1,5 мин, момент нагрузки  = 10 Н.м, время второго участка  = 1,3 мин, момент нагрузки  = 25 Н.м. 

A) 51,3 Н.м
B) 45,2 Н.м
C) 12,4 Н.м
D) 5,8 Н.м
E) 4,7 Н.м



Вариант 12
1 Недостатком системы «генератор – двигатель» (Г-Д) является:

A) большой диапазон регулирования
B) высокая жесткость характеристик
C) линейность характеристик
D) инерционность процесса регулирования скорости
E) плавность регулирования скорости



2 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 75 рад/с, радиус приведения 0,002 м?

A) [image: ]0,2 м/с
B) 
0,02 м/с
C) 
0,15 м/с
D) 
0,01 м/с
E) 
1,0 м/с

3 Плавность регулирования угловой скорости электропривода определяется

A) перепадом скорости при переходе с одной искусственной характеристики двигателя на другую
B) изменением скорости при возможных колебаниях момента нагрузки на валу двигателя
C) видом получаемых искусственных характеристик
D) наибольшим значением момента, который двигатель способен развивать длительно при работе на регулировочных характеристиках
E) 


отношением максимальной скорости  к минимальной  при заданном изменении момента нагрузки .

4 Режим, при котором кратковременные периоды неизменной номинальной нагрузки чередуются с периодами холостого хода машины, называется:

A) продолжительный
B) кратковременный
C) повторно-кратковременный
D) повторно-кратковременный с частыми пусками
E) перемежающий

5 Укажите выражение для приведения момента инерции вращающегося тела

A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


6 Привод статически устойчив, если в точке установившегося режима выполняется условие

A) 

= 
B) 


C) 


> ; 
D) 

E) 

= 


7 Какой тип электроприводов показан на рисунке?

[image: ]

A) индивидуальный 
B) многодвигательный 
C) групповой 
D) однодвигательный 
E) магистральный 

8 Электропривод (ЭП), объединяющий двигатель с электронными и электромеханическими компонентами управления, диагностики и защиты

A) ЭП с мехатронным модулем
B) ЭП с программным управлением
C) Адаптивный ЭП
D) Взаимосвязанный ЭП
E) Автоматизированный ЭП

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий перемещение и установку исполнительных органов рабочих машин в заданное положение
	
A) реверсивный ЭП
B) дифференциальный ЭП
C) позиционный ЭП
D) ЭП с программным управлением
E) следящий ЭП





10  Определить эквивалентный момент нагрузки двигателя при его работе по следующему циклу: время первого участка  = 1,6 мин, момент нагрузки  = 10 Н.м, время второго участка  = 1,4 мин, момент нагрузки  = 30 Н.м. 

A) 19,3 Н.м
B) 21,8 Н.м
C) 25,4 Н.м
D) 36,1 Н.м
E) 41,1 Н.м


Вариант 13
1 Для двигателя постоянного тока   независимого возбуждения   в случае, когда ток в якоре протекает под действием ЭДС и совпадает с ней по направлению, электроэнергия вырабатывается за счет поступающей с вала механической энергии рабочей машины и рассеивается в виде тепла в резисторах якорной цепи имеет место:

A) динамическое торможение
B) торможение противовключением
C) торможение с рекуперацией энергии в сеть
D) режим холостого хода
E) двигательный режим

2  Характерной особенностью повторно-кратковременного режима работы механизмов циклического действия являются:
	
A) периоды неизменной номинальной нагрузки чередуются с периодами холостого хода двигателя
B) кратковременные периоды нагрузки чередуются с периодами отключения машины
C) периоды реверса чередуются с периодами неизменной номинальной нагрузки
D) неизменная постоянная нагрузка
E) превышение температур всех частей машины достигает своего установившегося значения

3 Укажите выражение для приведения момента инерции поступательно движущегося тела

A) 

B) 

C) 

D) 

E) 



4  С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 105 рад/с, радиус приведения 0,003 м?

A) [image: ]0,315 м/с
B) 
0,215 м/с
C) 
0,15 м/с
D) 
0,01 м/с
E) 
1,0 м/с

5 Для количественной оценки и сопоставления различных способов регулирование скорости используются следующие показатели (выбрать неправильный вариант):

A) диапазон регулирования
B) стабильность
C) плавность регулирования
D) направление регулирования
E) качество регулирования

6 В каком случае возникает неустановившееся движение электропривода?
 
A) 

= 
B) 


C) 



D) 


E) 

= 

7 Какой тип электроприводов показан на рисунке?


[image: ]

A) индивидуальный 
B) многодвигательный 
C) групповой 
D) однодвигательный 
E) магистральный 

8 Электропривод (ЭП), в котором отсутствуют обратные связи по регулируемым координатам и (или) возмущающему воздействию

A) ЭП с разомкнутой  системой управления
B) следящий ЭП
C) безредукторные
D) ЭП с тормозным устройством
E) ЭП непрерывного движения

9 Электропривод (ЭП), обеспечивающий движение исполнительных органов рабочих машин с любой из двух или более фиксированных скоростей

A) следящий
B) моментный ЭП
C) реверсивный ЭП
D) многоскоростной
E) ЭП с программным управлением

10 Рассчитать действительную продолжительность включения ПВ (%) для двигателя режима работы S3, если время работы двигателя tP=4 мин, а время отключения (паузы) t0=5 мин:

A) 44,4%
B) 55,6%
C) 50%
D) 40%
E) 90%


Вариант 14
1 Приведение моментов инерции элементов к валу двигателя при поступательном движении осуществляется по формуле:

A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


2 В каком случае возникает неустановившееся движение электропривода?
 
A) 

= 
B) 


C) 



D) 


E) 

= 

3 Электропривод, обеспечивающий движение одного исполнительного органа одной рабочей машины
A) трансмиссионный 
B) индивидуальный 
C) взаимосвязанный 
D) неавтоматизированный 
E) дискретного движения 


4  С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 135 рад/с, радиус приведения 0,0025 м?

A) [image: ]0,189 м/с
B) 
0,258 м/с
C) 
0,338 м/с
D) 
0,463 м/с
E) 
0,567 м/с

5 Электропривод (ЭП), в котором имеются обратные связи по регулируемым координатам и (или) возмущающему воздействию
A) ЭП с мехатронным модулем
B) ЭП с тормозным устройством
C) адаптивный ЭП
D) ЭП с замкнутой системой управления
E) ЭП согласованного движения

6 Показатель, который определяется расположением получаемых искусственных характеристик относительно естественной
A) диапазон регулирования
B) стабильность
C) плавность регулирования
D) направление регулирования
E) экономичность регулирования

7 Номинальная продолжительность включения повторно-кратковременного режима работы механизмов циклического действия (где to – время паузы, tp – время работы):
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


8  В двигателях постоянного тока   независимого возбуждения   при противоположных направлениях скорости и момента и одинаковых направлениях тока и ЭДС имеет место:
A) генераторный режим
B) двигательный режим
C) режим холостого хода
D) короткое замыкание
E) реверсный режим





9  Определить эквивалентный момент нагрузки двигателя при его работе по следующему циклу: время первого участка  = 1,7 мин, момент нагрузки  = 15 Н.м, время второго участка  = 1,5 мин, момент нагрузки  = 35 Н.м. 
A) 26,3 Н.м
B) 28,9 Н.м
C) 30,8 Н.м
D) 36,4 Н.м
E) 45,3 Н.м





10 Асинхронный двигатель имеет следующие данные: 36 кВт, =105 рад/с, 920 об/мин. Определить номинальное скольжение двигателя .
A) 
= 0,08
B) 
= 0,03
C) 
=0,04
D) 
= 0,01
E) 
= 1,05


Вариант 15
1 Для отечественных двигателей повторно-кратковременного режима работы механизмов циклического действия допустимая длительность цикла:
A) tц.доп = 5 мин
B) tц.доп = 10 мин
C) tц.доп = 15 мин
D) tц.доп = (510) мин
E) tц.доп = (1015) мин

2  В двигателях постоянного тока   независимого возбуждения  при одинаковых направлениях скорости и момента и разных направлениях тока и ЭДС имеет место:
A) генераторный режим
B) двигательный режим
C) режим холостого хода
D) торможение (противовключением)
E) короткое замыкание


3 С какой скоростью поднимется груз, если скорость двигателя при подъеме 100 рад/с, радиус приведения 0,004 м?
A) [image: ]0,16 м/с
B) 
0,04 м/с
C) 
0,4 м/с
D) 
0,08 м/с
E) 
1,8 м/с

4 При оценке допустимой нагрузки двигателя необходимо учесть:
A) плавность регулирования
B) диапазон регулирования
C) условия охлаждения двигателя
D) направление регулирования
E) срок окупаемости

5 Приведение моментов инерции к одной оси вращения основывается на:
A) расчете потерь от точности сборки передачи
B) расчете потерь от степени изношенности двигателя
C) равенстве кинетических энергий переходной и эквивалентной (приведенной) системы
D) расчете суммарного усилия подачи
E) уравнении энергетического баланса системы

6 Момент, развиваемый двигателем, больше, чем момент сопротивления приводимого в движение механизма. Каков режим работы привода?
A) режим замедления
B) режим ускорения 
C) установившийся режим работы
D) режим холостого хода
E) режим короткого замыкания

7 Электромеханический преобразователь, предназначенный для преобразования электрической энергии в механическую
A) электрический привод
B) электродвигатель
C) преобразователь электроэнергии
D) передаточное устройство
E) механическая передача

8 Электромеханический преобразователь, предназначенный для преобразования электрической энергии в механическую
A) редуктор
B) выпрямитель
C) волновая передача
D) электродвигатель
E) реечная передача

9 Движущийся элемент рабочей машины электропривода, выполняющий технологическую операцию
A) волновая передача
B) передача винт-гайка
C) исполнительный орган
D) вентильный двигатель
E) программируемый контроллер

10 Электропривод (ЭП), в котором имеются обратные связи по регулируемым координатам и (или) возмущающему воздействию

A) ЭП с мехатронным модулем
B) ЭП с тормозным устройством
C) адаптивный ЭП
D) ЭП с замкнутой системой управления
E) ЭП согласованного движения
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